Genkinger
Detail HUBTE (

Kabelfernbedienung Vierwege-Hochhubwagen
Typ EGPL 25/13-So. ,,Motoren-Manipulator*
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i Tragfahigkeit 2500 kg
i Lastschwerpunkt ab Gabelriicken 1350 mm
: Bediener- Hubbereich der Gabelzinken 90 - 1390 mm
: Standplattform Gabelzinkenlange 2000 mm
' Zinkenquerschnitt 120 x 70 mm
{‘ Werkzeugablage Manuelle Zinkenverstellung 400 — 700 mm
Kabelfernbedienung mit 4 Hydraulikfunktionen
Fahrmotor 2,5 kW/24 Volt
Fahrgeschwindigkeit 3,0/3,5 km/h

elektrische Servolenkung

Seitenverschiebung
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zweifach klappbare Aufstiegshilfe
bzw. Plattformverbreiterung




